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Modulplan Master Mechatronik - Vollzeit
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Sommersemester 24 ECTS 3 ECTS
ganzes Modul (6 CP)
Im Studienverlauf ist ein nichttechnisches Wahlpflichtmodule im Gesamtumfang von 3 CP zu belegen. Modulname
Das Modulangebot der nichttechnische Wabhlpflichtmodule wird Semesterweise verdffentlicht. Dozent PL
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Im Studienverlauf sind technische Wahlpflichtmodule im Gesamtumfang von 24 CP zu belegen. P = Creditonint HECTS
Es sind alle angebotenen Module aus dem Masterstudiengang ET/IT als Wahlpflichtmodul wahlbar. Diese = Lrediipolnts nac
werden jedoch im Stundenplan nicht konfliktfrei geplant. Das ET/IT Modulangebot wird Semesterweise ganzes Modul (6 CP)
veroffentlicht. Modulname
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Legende

Pflichtmodul MA Mechatronik
Masterarbeit

technisches Wahlpflichtmodul
nichttechnisches Wahlpflichtmodul




